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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

B-1 Kod CPV 45111200-0 — roboty w zakresie przygotowania terenu pod
budowge i roboty ziemne

B-2 Kod CPV 45233200-1 - roboty budowlane w zakresie réznych
Nawierzchni

B-3 Kod CPV 45112723-9 — roboty w zakresie ksztattowania placu zabaw

B-4 Kod CPV 77314100-5 — ustugi w zakresie trawnikow

B-O Kod CPV 45000000-7

ROBOTY BUDOWLANE

1. WSTEP.

1.1 PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej /ST/ sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i
odbioru robdt , ktore zostana wykonane w zwigzku z zagospodarowaniem terenu poprzez wykonanie
placu zabaw przy budynku szkoty podstawowej w Majewie gmina Sidra

1.2 Zakres stosowania ST
Opracowanie obejmuje obszar o powierzchni 123,82. zagospodarowanie przewiduje zorganizowanie



placu zabaw na terenie przy budynku szkoty podstawowe;j

1.2.1 przygotowanie terenu

- zabezpieczenie i oznakowanie terenu budowy poprzez ustawienie tablic informacyjnych i
ostrzegawczych , barierek zabezpieczajacych oraz oznakowanie obszaru taSma ostrzegawcza

1.2.2 Montaz urzadzen zabawowych i elementoéw towarzyszacych

- zamontowanie urzadzen : zestaw zabawowy , hustawka dwuosobowa , bujak wazka , bujak 2
osobowy , karuzela z tawka , bujak konik,

1.2.3  Wykonanie nawierzchni amortyzujacej syntetycznej EDPM — ( HIC do 1,60 m)

- usunigcie warstwy ziemi urodzajnej gr 15 cm

- wykonanie koryta na powierzchni pod nawierzchni¢ syntetyczna

- wykonanie wykopow liniowych pod palisadg betonowa

- ustawienie palisady betonowej

- wykonanie podbudowy pod nawierzchnig

- ulozenie nawierzchni bezpiecznej dwuwarstwowo tj : dolna warstwo SBR i gorna warstwa EDPM

1.2.4 Wykonanie nawierzchni amortyzujacej — zwirowej —HIC do 2 m

- usunigcie warstwy ziemi urodzajnej gr 15 cm

- wykonanie koryta na powierzchni pod nawierzchnig zwirowa
- wykonanie wykopow liniowych pod palisade betonowa

- ustawienie palisady betonowej

- ulozenie warstwy zwirku o frakcji 2-8 mm

1.25. _Zielen
- oczyszczenie podioza , nawiezienie ziemi urodzajnej i wykonanie trawnikdéw siewem z nawozeniem

1.3 Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne , wspolne dla robot budowlanych
objetych specyfikacjami technicznymi ( ST ) i szczegdlowymi specyfikacjami technicznymi ( SST )

1.4 Kody i nazwy robét budowlanych
Dzial — 45.000000-7 — roboty budowlane
Ponadto jako roboty przygotowawcze , zabezpieczajace i uzupetniajace wystepuja :

Kod CPV 45111200-0 — roboty w zakresie przygotowania terenu pod
budowe i roboty ziemne
Kod CPV 45233200-1 - roboty budowlane w zakresie roznych
Nawierzchni
Kod CPV 45112723-9 — roboty w zakresie ksztattowania placu zabaw
Kod CPV 77314100-5 — ustugi w zakresie trawnikow



1.5 Okreslenia uzyte w ST

Okreslenia uzyte w ST wykonania i odbioru rob6t budowlanych nalezy rozumie¢ zgodnie z zapisami
ustawy Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 ( tj . Dz.U. z 2006 r Nr 156, poz..1118 ) , ponadto
okreslenia ponizej wskazane :

Kierownik budowy — osoba upowazniona do kierowania robotami budowlanymi i do wyst¢gpowania w
sprawach realizacji kontraktu , ponoszaca ustawowa odpowiedzialno$¢ za prowadzona budowe .

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowej

Inspektor nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajaca odpowiednie wyksztalcenie techniczne i
praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane , wykonujaca samodzielne funkcje techniczne w
budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzér nad wykonywanymi robotami budowlanymi |,
reprezentuje on inwestora na budowie i wykonuje biezaca kontrolg jakos$ci i ilosci wykonywanych robot ,
bierze udzial w sprawdzianach i odbiorach robdt zakrywanych i zanikajacych , badaniu i odbiorze
instalacji oraz urzadzen technicznych jak réwniez przy odbiorze gotowego obiektu.

Wyréb budowlany — wyrob w rozumieniu przepisbw o ocenie zgodno$ci , wytworzony w celu
wbudowania , wmontowania , zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaly w obiekcie budowlanym ,
wprowadzony do obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako zestaw wyroboéw do stosowania we wzajemnym
po polaczeniu stanowigcym integralng catos¢ uzytkowa .

Materialy wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot , zgodne z przedmiarem robdt ,
specyfikacjami technicznymi , zaakceptowane przez zamawiajacego.

Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu stwierdzajaca jego przydatnos¢ do
stosowania w budownictwie

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami , a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony z przecigtnymi tolerancjami , przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robot budowlanych .

Polecenie zamawiajgcego — wszelkie polecenia przekazywane wykonawcy przez zamawiajacego w
formie pisemnej , dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem
budowy .

Przedsiewzigcie budowlane — kompleksowa realizacja robot budowlanych

Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego

Przedmiar robét — wykaz robot z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich wykonania
Teren wykonywania robot budowlanych — teren udostgpniony przez zamawiajacego dla wykonania na
nim robot oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu wykonywania robot

budowlanych

Oplata — kwota nalezno$ci wnoszona przez zobowiazanego za okre$lone ustawa obowiazkowe kontrole
dokonywane przez wlasciwy organ



Polecenia inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez inspektora
nadzoru w formie pisemnej dotyczacej realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem
budowy

Przedmiar robét — zestawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych w kolejnosci
technologicznej ich wykonania , ze szczegdétowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych
szczegotowy opis oraz wskazanie szczegotowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych , z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robét podstawowych.

Wspdlny stownik zaméwien — system kwalifikacji produktow , ustug i robot budowlanych , stworzonych
na potrzeby zaméwien publicznych . sktada si¢ ze stownika uzupetiajacego . Obowiazuje we wszystkich
krajach Unii Europejskiej . Zgodnie z postanowieniami rozporzadzenia 2151/2003 , stosowanie kodow
CPV okreslania przedmiotu zamoéwienia przez Zamawiajacego z owczesnych Panstw Cztonkowskich UE
stato sig obowiazkowe z dniem 20 grudnia 2003 r . Polskie Prawo zaméwien publicznych przewidziato
obowiazek stosowania klasyfikacji CPV poczawszy od dnia akcesji Polski do UE , tzn . od 1 maja 2004 r.

1.6. Ogélne wymagania dotyczace robéot —

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot , bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie wykonywania robdt budowlanych , metody uzyte przy wykonywaniu rob6t budowlanych oraz
za ich zgodno$¢ z wytycznymi robot . Specyfikacija techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych ,
poleceniami Inspektora nadzoru .

1.6.1. przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi .

1.6.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az
do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot . Wykonawca dostarczy , zainstaluje i bgdzie utrzymywac
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace w tym ogrodzenia , porgcze , o$wietlenie , sygnaly i znaki
ostrzegawcze , dozorcow , wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robdt , wygody spotecznosci i
innych . Wjazdy i wyjazdy z terenu wykonywania robot budowlanych przeznaczone dla pojazdéw i
maszyn pracujacych przy realizacji robdt wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z
Zamawiajacym

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢ , ze jest wlaczony w
ceng umowna .

1.6.3. Zabezpieczenie interesu 0séb trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod
jego poziomem , takie jak : rurociagi , kable itp. Wykonawca zapewni wlaSciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy .

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora
nadzoru i zainteresowanych uzytkownikoéw oraz bedzie z nimi wspotpracowal , dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy wykonywaniu napraw . Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych przez zamawiajacego.

1.6.4. Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowg i SST
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych oraz wszystkie dokumenty przekazane
wykonawcy przez zamawiajacego stanowia cze$¢ umowy , a wymagania okreslone w choc¢by jednym z



nich sa obowiazujace dla wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentac;ji .

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ustalona
przez Zamawiajacego .

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych , a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego , ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialty bgda zgodne z dokumentacja projektowa i
Specyfikacja technicznga wykonania i odbioru robdt budowlanych .

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robodt
budowlanych beda uwazane za wartosci docelowe , od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji . Cechy materialow i elementéw budowli musza wykazywac¢ zgodnos$¢ z
okreslonymi wymaganiami , a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji .

W przypadku , gdy materialty lub roboty nie bgda w pemi zgodne z dokumentacja projektowa lub
specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robdt budowlanych i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢
elementu budowli to takie materiaty zostana zastgpione innymi , a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt wykonawcy .

1.6.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego .

W okresie wykonywania rob6t budowlanych wykonawca bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione kroki
majace na celu stosowanie si¢ do przepiséOw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot
terenu wykonywanych robot budowlanych oraz bgdzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb Iub
dobr publicznych i innych , a wynikajacych z nadmiaru hatasu , wibracji , zanieczyszczenia lub innych
przyczyn w nastgpstwie jego sposobu dziatania .

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mait szczegdlny wglad na :

1. lokalizacj¢ baz , warsztatow , magazynow , sktadowisk , ukopéw i drog dojazdowych

2. s$rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed :

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami

€) mozliwo$cia powstania pozaru

1.6.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej . Wykonawca bedzie utrzymywacé

wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet przeciwpozarowy na terenie

wykonywania robot budowlanych oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone

przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat

realizacji robot albo przez personel wykonawcy .

Wykonawca ma obowigzek spelia¢ wymagania okreslone w rozporzadzeniach :

- Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robdt budowlanych ( Dz.U.Nr 47 poz.401)

- Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r w sprawie ogélnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy ( Dz.U.Nr 169 poz. 1650 )

1.6.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy . W szczeg6lnosci wykonawca ma obowiazek zadba aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych , szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan



sanitarnych .

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace , socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego .

Uznaje sig , ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
zaptacie i s uwzglednione w cenie umowne;j .

Wykonawca ponosi petna odpowiedzialnos¢ za szkody oraz nastgpstwa nieszczgsliwych wypadkow
powstatych w zwiazku z prowadzonymi robotami budowlanymi .

1.6.8. Ochrona i utrzymanie robdét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong wykonywanych roboét oraz za wszystkie materialy i
urzadzenia do nich uzywane — od daty rozpocze¢cia rob6ét do daty wydania potwierdzenia zakonczenia
robot przez Zamawiajacego .

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego . Jezeli wykonawca w
jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie , to na polecenie zamawiajacego powinien rozpoczaé roboty
utrzymaniowe , nie pdzniej niz 24 godziny po otrzymaniu polecenia .

1.6.9. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca jest zobowiazany zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy , regulaminy ktore sa w jakikolwiek sposéb zwiazane z robotami i bgdzie w peini
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas wykonywania robot Wykonawca bedzie
przestrzega¢ wszelkich praw patentowych , bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych , nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do
sprzetu , materialow lub urzadzen uzytych lub zwiazanych w wykonywaniem robdt i w sposob ciagly
bedzie informowa¢ zamawiajacego o swoich dziataniach , przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne
dokumenty . Wszelkie straty , koszty postgpowania , obciazenia i wydatki wynikle lub zwigzane z
naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje wykonawca , z wyjatkiem przypadkow , kiedy
takie naruszenie wyniknie z wykonywania dokumentacji dostarczonej przez Zamawiajacego .

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Wykonawca uzgodni z Inspektorem i zamawiajacym zakres materialow , ktore bezwzglednie musza
posiada¢ certyfikat ( dopuszczajacy do zastosowania danego materiatu na tereniu UE) . w przypadku
materialow bedacymi materiatami ekspozycyjnymi ( widocznymi po wykonaniu robdt ) Wykonawca
zobowiazany jest do przedlozenia Projektantowi probek materialow do akceptacji i Inwestorowi do
wgladu przed ztozeniem zamodwienia zakupu materiatdw . Wymiary probek, ktoére pozwola na rzetelng
oceng nalezy wczesniej ustali¢ z projektantem

2.2 Zrédla uzyskania materialéw do elementéw konstrukcyjnych

Wykonawca robdt powinien przedstawi¢ Inspektorowi nadzoru inwestorskiego szczegotowe informacje
dotyczace zamawiania lub zrédla produkcji i odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz urzadzen przewidywanych do realizacji robot — wlasciwie oznaczonych ,
posiadajacych certyfikat na znak bezpieczenstwa , certyfikat zgodnos$ci a takze inne prawnie okreslone
dokumenty . Wykonawca jest zobowigzany przez okres wykonywania robot przechowywaé dokumenty
stanowigce podstawg ich wykonania .

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia ciaglych badan okreslonych w SST w celu
udokumentowania , a materialyuzyskane z dopuszczonego zrodta spetniaja wymagania SST w czasie
postgpu robot.

Pozostate materialy budowlane powinny spetnia¢ wymagania jako$ciowe okreslone Polskimi Normami ,
aprobatami technicznymi , o ktorych mowa w Szczegotowych Specyfikacjach Technicznych (SST)



2.3.Materialy i wyroby dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie

Wykonawca jest odpowiedzialny za to aby wszystkie materiaty i wyroby wbudowywane lub instalowane
w trakcie robot budowlanych odpowiadaty wymaganiom okreslonym w art. 10 — prawa budowlanego oraz
szczegotowych specyfikacjach technicznych.

Wykonawca uzgodni z inspektorem nadzoru inwetorskiego sposob i termin przekazania informacji o
przewidywanym uzyciu materialbw do wykonywania robot a takze o aprobatach technicznych lub
certyfikatach zgodnosci .

2.4.Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakoSciowym
Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostang przez wykonawce wywiezione z terenu
budowy.

Kazdy rodzaj robot , w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty , Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko , liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem .

2.5.Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni , aby tymczasowo skladowane materiaty do czasu gdy beda one potrzebne do robét ,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem , zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwosé do robdt i byty
dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru .

Przed wbudowaniem dtuzej sktadowanych materiatdéw lub nieodpowiednich warunkach konieczna jest
akceptacja Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Migjsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru .

2.6.  Wariantowe stosowanie materiatlow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ zastosowania rdéznych rodzajow
materialow do wykonywania poszczegdlnych elementow robot Wykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu . Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ pozniej zamieniany bez zgody Inspektora Nadzoru .

Wszystkie wariantowe rozwigzania wymagaja formy pisemne; .

3. SPRZET

Wykonaweca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu , ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ robot . Sprzgt powinien by¢ zgodny z wymaganiami okreslonymi w SST dla
konkretnego rodzaju robdt . w przypadku braku odpowiednich ustalen w SST niezbedna jest akceptacja
Inspektora nadzoru Inwestorskiego . Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego kopie
dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzg¢tu do uzytkowania , tam gdzie jest to wymagane
przepisami .

Jakikolwiek sprzet , maszyny 1 urzadzenia nie gwarantujace realizacjc umowy moga by¢
zdyskwalifikowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i nie dopuszczone do realizacji robot .

4. TRANSPORT

Wykonaweca jest zobowiazany do stosowania tylko takich $rodkéw transportu , ktore nie wplyna na stan i
jako$¢ transportowanych materiatéw . Srodki transportu Wykonawca powinien uzgodni¢ z Inspektorem
Nadzoru Inwestorskiego .

Dobor srodkéow transportu kotowego 1 umieszczenie na nich fadunkéw nie moze zagrazac¢ bezpieczenstwu
innym uzytkownikom tras komunikacyjnych . Wykonawca musi dostosowac si¢ do obowigzujacych
lokalnych ograniczen , co do gabarytow i obciazenia na o . Ladunki nalezy zabezpieczy¢ przed
spadaniem i przesuwaniem si¢ . Inspektor nadzoru inwestorskiego powinien zabroni¢ stosowania srodkoéw



transportu , ktore zagrazaja bezpieczenstwu oraz poszanowaniu uzasadnionych interesdwq osob trzecich
lub naruszaja lokalna infrastrukture .

Wykonawca bgdzie usuwaé na biezaco na wlasny koszt wszelkie zanieczyszczenia , uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy .

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogoélne wymagania dotyczace wykonania robodt

Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczgcia do daty ostatecznego odbioru. Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszelkie przepisy
wydane przez organy administracji panstwowej i samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane
z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bgdzie w peini odpowiedzialny
za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod 1 w sposéb ciagly bedzie informowat Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac
kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie roboty objete zamowieniem powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa, wymaganiami ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi petna odpowiedzialno$¢ za jakos¢ wykonania wszystkich elementéw i rodzajow robot
wchodzacych w sktad zadania. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonane
przez Wykonawce nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot.
Skutki finansowe z tytulu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca. Wykonanie kazdego
rodzaju prac powinno by¢ odnotowane w dokumentach budowy w postaci wpisu do dziennika budowy,
sporzadzenia dokumentow badan i pomiaréw inwentaryzacji biezacej oraz protokotu odbioru robét.

5.2. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespeniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych . Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace , socjalne
oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osdb zatrudnionych na budowie. Uznaje
sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebne;j
zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowne;j.

5.3. Likwidacja placu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do likwidacji placu budowy i petnego uporzadkowanie terenu budowy.
Uporzadkowanie terenu budowy stanowi wymog okreslony przepisami administracyjnymi o porzadku i
nie wymaga dodatkowej zaptaty a miesci si¢ w kosztach ogolnych Wykonawcy. Zgodnie z nowelizacja
ustawy o odpadach z dnia 11 marca 2006r./Dz. U. Z 2005r Nr 175 poz. 1458/. Wykonawca powinien
posiadac¢ karte przekazania odpadéw do miejsc do tego przeznaczonych.

W przedmiarze robot nalezy przyja¢ wywiezienie ztomu stalowego do najblizszego skupu. Gruz i inne
odpady na gminne wysypisko z uwzglgdnieniem ich utylizacji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Zasady kontroli i jako$ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robdt, jako$ci materiatow 1 elementow. Zapewni
odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ pobierania probek, badania materiatow i robot. Wykonawca
bedzie prowadzil pomiary i badania materiatdw 1 robdt z czgstotliwoscia gwarantujaca, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i specyfikacjach technicznych



a jesli nie zostaly ustalone to w sposob uzgodniony z inspektorem nadzoru inwestorskiego. Wszelkie
badania zlecone na zewnatrz beda obciaza¢ kosztowo Wykonawce.

6.2 Pobieranie probek

Probki do badan beda pobierane losowo. Zaleca sie¢ stosowanie statycznych metod pobierania probek
opartych na zasadzie , ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inspektor nadzoru inwestorskiego bedzie miat mozliwo$¢
udziatu w pobieraniu probek.

6.3.Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda prowadzone zgodnie z wymaganiami norm, aprobatami, instrukcjami
producentéw materiatéw lub procedur zaakceptowanych przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu Wykonawca przedstawi
inspektorowi nadzoru inwestorskiego wyniki pomiarow lub badan w uzgodnionym terminie.

6.4. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru inwestorskiego
Inspektor nadzoru inwestorskiego jest uprawniony do dokonywania kontroli probek i badania materiatow
u zrodta ich wytwarzania a Wykonawca zapewni wszelka pomoc w tych czynnosciach.

Na zlecenie inspektora nadzoru inwestorskiego Wykonawca bedzie przeprowadzat dodatkowe badania
tych materiatow, ktore budza watpliwos¢ co do jakosci o ile kwestionowane materialy nie zostana
usunigte przez Wykonawce z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia niezgodno$ci z normami lub aprobatami technicznymi, w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy, probki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych na zlecenie inspektora nadzoru inwestorskiego beda odpowiednio opisane i oznakowane
W sposéb przez niego zaakceptowany.

6.5. Dokumentacja budowy

Dokumentacja budowy wynika z art.3 pkt 13 Prawa Budowlanego oraz tresci zawartej umowy o roboty
budowlane z wykonawca . w tym przypadku nalezy gromadzi¢ certyfikaty , deklaracje zgodnosci lub
aprobaty techniczne . niezaleznie od tego nalezy wykorzysta¢ protokoty koniecznosci dotyczace robot
zamiennych 1 dodatkowych i kosztorysy na te roboty na warunkach okreslonych w umowie pomigdzy
stronami .

Inne istotne dokumenty budowy

a) dokumenty wchodzace w sktad umowy

b) pozwolenie na budowe lub zgtoszenie wykonania robot

c) protokotly przekazania placu budowy

d) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy i porozumienia cywilno prawne

e) instrukcje zarzadzajacego realizacja umowy oraz sprawozdania ze spotkan i narad na budowie

f) protokoty odbioru robot

g) opinie ekspertow i konsultantow

h) korespondencja dotyczaca budowy

Wykonawca jest zobowiazany do prowadzenia dokumentacji budowy , przechowywania jej na wlasciwie
zabezpieczonym miejscu oraz udostepnianiu do wgladu przedstawicielom uprawnionych organow

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT




7.1. Ogolne zasady

Zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02 wrze$nia 2004 r przedmiar rob6t powinien
zawiera¢ zestawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych : w kolejnosci technologiczne;j
ich wykonania ze szczegblowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych szczegdtowy opis oraz
wskazanie wiasciwych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych z wyliczeniem
i zestawieniem ilo$ci jednostek przedmiarowych robot podstawowych . Spis dziatdéw przedmiaru robot
powinien przedstawia¢ podzial wszystkich robdt budowlanych w danym obiekcie wg Wspdlnego
Stownika Zamowien . dalszy podzial przedmiaru robét nalezy opracowaé wg systematyki ustalonej
indywidualnie lub na podstawie systematyki stosowanej w publikacjach zawierajacych normy naktadow
rzeczowych . tabele przedmiaru robdt powinny zawiera¢ pozycje przedmiarowe odpowiadajace robotom
podstawowym .

Obmiar robot bgdzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa
i SST , w jednostkach ustalonych w kosztorysie . Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych roboét i terminie obmiaru co najmniej na 3
dni przed tym terminem

Wszystkie wyniki obmiaru wpisane do ksigzki obmiaréw . Ksigzka obmiarow jest niezbedna do
udokumentowania wykonanych robdt ulegajacych zakryciu lub zanikajacych oraz robdt rozbiérkowych.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie ) w ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot . Korekta
ewentualnych bledow Iub pominigtych pozycji w przedmiarze wymaga pisemnego wystapienia
Wykonawcy i akceptacji przez Inspektora Nadzoru inwestorskiego , jezeli zawarta umowa nie stanowi
inaczej .

7.2. Zasady okreslania iloSci rob6t i materialéw

Zasady okreslania ilosci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych i/lub w KNR-ach
oraz KNNR-ach

Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowej ,
kosztorysowej , przedmiarze robot .

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy , stosowany w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce . jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych , to wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji .

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przrz Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie w catym okresie
trwania robot .

7.4.Czas przeprowadzania pomiarow

Obmiar nalezy przeprowadzi¢ przed czg¢§ciowym lub ostatecznym odbiorze robot a takze w przypadku
wystepujacej dtuzszej przerwy w robotach .

Obmiar robot zanikajacych nalezy przeprowadzi¢ w czasie ich wykonywania .

Obmiar robo6t ulegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem .

8. ODBIOR ROBOT

8.1.Rodzaje odbiorow.



W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST , roboty podlegaja nastepujacym odbiorom :
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

b) odbiorowi czgSciowemu i etapowemu

c) odbiorowi ostatecznemu — koncowemu

d) odbiorowi po uptywie okresu rgkojmi

e) odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwarancji

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakos$ci wykonywanych robot
oraz ilo$ci tych robdt , ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogodlnego postepu robot . odbioru tego dokonuje
Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniu Inspektora nadzoru . odbiér bedzie przeprowadzony ziezwlocznie , nie
p6zniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inspektora Nadzoru .

Jako§¢ 1 ilo§¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych w oparciu o przeprowadzone pomiary , w
konfrontacji z dokumentacja projektowa , SST i uprzednimi ustaleniami .

8.3. Odbior czesciowy i etapowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych robdt . odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ dla zakresu robdt okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym robot .

Odbior etapowy polega na ocenie ilosci 1 jako$ci robot stanowiacych techniczna cato$¢ .

Roboty do czgsciowego Iub etapowego odbioru zglasza Wykonawca Inspektorowi Nadzoru
inwestorskiego w formie pisemnej do siedziby zamawiajacego .

8.4. Odbior ostateczny — koncowy
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do zakresu (
ilosci ) oraz jakoSci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznegobgdzie stwierdzona przez
Wykonawceg w formie pisemnego zgloszenia do odbioru potwierdzonego przez Inspektora nadzoru
Inwestorskiego.

Ostateczny odbior robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach budowy , liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenie robot i przyjecia dokumentow o ktérych mowa w
pkt 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy . Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przediozonych dokumentoéw , wynikéw badan i pomiaroéw , ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania
robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot , komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw cze$ciowych , zwlaszcza w zakresie
wykonywania robot uzupetniajacych .

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupehlniajacych w



poszczegdlnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych , komisja przerwie swoje czynnosci 1
ustali termin odbioru ostatecznego .

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢ , ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacji a projektowa i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy obiektu , komisja oceni pomniejszona warto$é
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego — koncowego

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatecznego robdt , sporzadzony wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego .

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacje powykonawcza , tj : dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w
toku wykonania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi

2. Szczego6towe specyfikacje techniczne ( podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupelniajace lub
zamienne )

3. Protokoty odbioréw robét ulegajacych zakryciu i zanikajacych
4. Protokoty odbiorow czgsciowych

5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych , zgodnie z SST i programem
zapewnienia jakosci ( PZJ)

6. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw , certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z SST i programem zabezpieczenia jakosci ( PZJ )

Jezeli w trakcie realizacji robot zajdzie potrzeba wykonania majacych znaczenie opracowan , ekspertyz
oraz innych kopii lub dokumentéw , to powinny by¢ wiaczone do dokumentacji powykonawczej.

W przypadku gdy wg komisji , roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego , komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot .

Wszystkie zarzadzone przez Komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie .

8.5. Odbior pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gwarancji
Odbioér pogwarancyjny po uptywie okresu rgkojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robot
zwiazanych z usunigciem wad , stwierdzonych przy odbiorzekoncowym lub/ oraz ktoére ujawnia si¢ w

okresie rekojmi 1 gwarancji .

Odbioér po uptywie okresu rekojmi i gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w pkt. 8.4. “ Odbior ostateczny



9. PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawa do rozliczenia robot s :

protokoty odbioru rob6t
warunki okreslone pomigdzy stronami w umowie.

Podstawa ptatnosci sa faktury VAT dostarczone do siedziby Zamawiajacego

10. PRZEPISY I DOKUMENTY ZWIAZANE
Projekt wykonawczy

Przedmiar rob6t

10.1  Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 t — Prawo Budowlane ( jednolity tekst Dz.U. z 2003 r . Nr 207 ,
poz. 2016 z pdzn.zm.)

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r — o ochronie przeciwpozarowej ( jednolity tekst Dz.U. z
2002 r Nr 147 , p0z.1229)

Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r — o dozorze technicznym ( Dz.U.Nr 122, poz. 1321 z
poézn.zm.)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r — Prawo Ochrony Srodowiska ( Dz.UNr 62 , poz.627 z
pozn.zm.)

10.2 Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r — w sprawie systemow oceny
zgodnos$ci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznakowania CE . ( Dz.U. Nr 209 , poz.
1779)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r — w sprawie okreslenia
polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat
technicznych , zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania , uchylania lub zmiany (
Dz.U. nr 209, poz. 1780)

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrze$nia 1997 r — w sprawie
ogoblnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy ( Dz.U.Nr 169 , poz.1650)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r — w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych ( Dz.U. Nr 47 , poz. 401 )
Rozporzadzenie Ministra Infrastrukrury z dnia 23 czerwca 2003 r — w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (
Dz.U.Nr 120, poz.1126 )

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r — w sprawie szczegdtowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej , specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robdt budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego ( Dz. U.Nr 202 , poz. 2072 )



Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r — w sprawie sposobow
deklarowania wyroboéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (
Dz.U.Nr 198, poz. 2041)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r — zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie dziennika budowy , montazu i rozbiorki , tablicy informacyjnej
oraz ogloszenia zamawiajacego , dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (
Dz.U.Nr 198, p0z.2042)

Opracowatl :



SST - B-1 Kod CPV  45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowg i
roboty ziemne

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST
Zgodnie z B-0

1.2. Zakres stosowania SST

Zgodnie z B-0

1.3. Zakres robot objetych SST

e Przygotowanie i zabezpieczenie terenu budowy

e  Wykopy pod wykonanie nawierzchni syntetycznej i zwirowej

e  Wykopy liniowe pod palisade

1.4. Okreslenia podstawowe

Zgodnie z B-0

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa , ST i poleceniami Inspektora Nadzoru . Ogdélne wymagania dotyczace robot podano w ST
B-0.

2. MATERIALY

Zgodnie z ST B-0

Tasmy z tworzywa sztucznego , tablice informacyjne ostrzegawcze typowe , ogrodzenie tymczasowe
inwentaryzowane — z paneli pelnych wielokrotnego uzytku :

Dane panela :

- wysoko$¢ : min 1900 mm

- rama: stalowa

- wypelnienie : blacha

3. SPRZET

Zgodnie z ST B-0 oraz wymaganiami producenta

4. TRANSPORT

4.1.0g6lne wymagania dotyczace transportu

Zgodnie z ST B-0 oraz wymaganiami producenta

4.2. Transport materialow

Zgodnie z ST B-0

Wybor $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (
materiatu ) , jego objetosci , technologii odspajania i zaladunku oraz odlegtosci transportu .

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robot

Zgodnie z B-0

5.2. Wykonywanie robot

Wg ogbélnych wymagan zawartych w ST B-0

Wykonawca ma obowiazek dokonywac biezacej kontroli warunkéw gruntowych w trakcie wykonywania
wykopow 1 ich poréwnywania z danymi zawartymi w dokumentacji projektowej . Niezgodno$¢ powinna
by¢ odnotowana w Dzienniku Budowy z powiadomieniem projektanta . Wykonawca powinien
wykonywa¢ wykopy w taki sposob , aby nie naruszy¢ struktury gruntdw ponizej projektowanej rzednej
dna koryta . w miejscach , gdzie wystgpuja grunty o innych parametrach niz zaktadata to dokumentacja



projektowa , lub w razie naruszenia struktury , nalezy przeprowadzi¢ wymiang gruntu w sposéb
uzgodniony z projektantem i Inspektorem Nadzoru .

Zasypania wykopow nalezy dokona¢ takim samym gruntem pozostawiajac odpowiednia wysoko$¢ do
poziomu terenu na wykonanie opaski oraz chodnika zgodnie z SST B-4 pkt 5. Po zasypaniu wykopoéw
liniowych nalezy zagesci¢ podtoze z doprowadzeniem do nosnosci E2>45 MPa

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zgodnie z ST B-0

7. OBMIAR ROBOT

Zgodnie z B-0

8. ODBIOR ROBOT

Zgodnie z B-0

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z B-0

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B — 06050 Roboty ziemne budowlane . Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze



SST - B-2 Kod CPV  45233200-1 Roboty budowlane w zakresie réznych nawierzchni
1. WSTEP .

10.1. Przedmiot SST

Zgodnie z B-0

10.2. Zakres stosowania SST

Zgodnie z B-0

10.3. Zakres robot objetych SST

¢ \Wykonanie palisady betonowej typu meander

e  Wykonanie podtoza pod nawierzchnie

e Pokrycie powierzchni placu zabaw nawierzchnia na ktorej zostanie zainstalowany sprzet rekreacyjny

amortyzujacy upadek z wys. 1,60 m ( nawierzchnia syntetyczna ) — kolor pomaranczowy RAL 2011

¢  Wykonanie nawierzchni amortyzujacej ze zwiru 4-8 mm grubosci 30 cm

10.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST wg B-0

10.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w B-0 .Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich
wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa , STWIOR i poleceniami Inspektora
Nadzoru . Dopuszcza sig tylko takie odstgpstwa od projektu , ktore nie naruszaja postanowien norm , a sa
uzasadnione technicznie i uzgodnione z autorem projektu oraz sa udokumentowane .

11. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw podano w B-0 . Proponowane materiaty i ich rodzaje
podano w dokumentacji projektowej . Dopuszcza si¢ stosowanie materialdow zamiennych pod
warunkiem ,ze spelniaja wymagania odpowiednich norm ( PN, BN ) lub posiadaja atesty i
aprobaty techniczne .

e Podbudowa z piasku 0,1 — 0,4 mm wymaga zageszczenia do min. Is = 0,95 , potwierdzonego
badaniami

e Palisada — betonowa typu meander 110/92 * 400 mm wykonana na podsypce piaskowo — cementowej
(4: 1) —zgodnie z czgScia rysunkowa ( A-3)

e Sztuczna nawierzchnia

Nawierzchnia sztuczna placu zabaw w kolorze pomaranczowym RAL 2011 amortyzuje upadki przez co

zmnigjsza ryzyko sthuczen i obtar¢ . Zapewnia komfort osobom poruszajacym si¢ na wozkach . Dzigki

temu dzieci niepelnosprawne i opiekunowie maja utatwiony dostep do urzadzen zabawowych . Nie

wymaga kosztownych zabiegdw konserwacyjnych , tatwo ja wyczysci¢ . Jest elastyczna , trwata i

przepuszczalna dla wody .

KOMPONENTY

Jest to bezspoinowa , kolorowa nawierzchnia bezpieczna wykonana na miejscu . Tworza ja dwie

oddzielnie uktadane warstwy , wykonane z kawatkow gumy SBR i granulatu EPDM zespalanych klejem

poliuretanowym .

e Dolna warstwa — 2,8 cm , ktorej zadaniem jest amortyzacja sity upadku , wykonana jest z
roznoksztattnych kawatkow specjalnie polerowanej czarnej gumy , ktore nie przylegaja Scisle do
siebie tworza wolne przestrzenie nadajace warstwie odpowiednia elastycznos¢ i amortyzacjg , a takze
gwarantuja przenikanie granulatu EPDM z goérnej warstwy pomigdzy kawatki gumy warstwy
amortyzujacej — taczac je trwale ze soba , co zapewnia ogromna trwalos¢ i odporno$¢ nawierzchni
czynigc obie warstwy praktycznie nierozerwalnymi

e (Goérna warstwa grubosci 1,2 cm jest sztywniejsza , ma wigksza odporno$¢ mechaniczna i odpornosé
na S$cieranie , wykonana jest z kolorowego EPDM i stanowi zewngtrzna ostong dla czeSci
amortyzujacej . Zastosowany dobdr komponentéw zapewnia uzyskanie optymalnych parametrow



nawierzchni 1 pewnej rownowagi pomigdzy zdolnoscia do amortyzacji i zapewnienia bezpieczenstwa ,
a trwatoécia i odporno$cia nawierzchni na zuzycie mechaniczne ( nawierzchnie ze zbyt twarda
warstwa amortyzujaca nie zapewniaja wlasciwego bezpieczenstwa , nawierzchnie zbyt migkkie zle i
nietrwale tacza si¢ z warstwa gorna , pgkaja na taczeniach i maja mata trwato$¢ i odpornos¢ na
zuzycie i uszkodzenia mechaniczne )
12. SPRZET
Ogodlne wymaganiami dotyczace sprzgtu podano w B-0
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takich narzedzi , ktore nie spowoduja niekorzystnego
wplywu na jako$¢ materialow 1 wykonywanych robot oraz beda przyjazdne dla srodowiska . Przy doborze
narzedzi nalezy uwzglednic wymagania producenta systemu . Roboty moga by¢ wykonywane
mechanicznie badz recznie .
Stosowany sprzet : drobny reczny i elektronarzedzia , samochdd dostawczy .
13. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w B-0
Materialy i sprzg¢t moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi , w sposob
zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem .
14. WYKONYWANIE ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w B-0
Wykonanie w/w robot powinno by¢ zgodne z kartami technicznymi stosowanych materiatow , normami i
warunkami technicznymi .
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa OST i poleceniami Inspektora . Dopuszcza si¢ tylko takie odstgpstwa od projektu , ktore nie
naruszaja postanowien norm , a sa uzasadnione technicznie i uzgodnione z autorem projektu oraz sa
udokumentowane zapisem dokonanym w dzienniku budowy, potwierdzonym przez nadzor techniczny
lub inny réwnorzegdnym dowodem .
Roboty prowadzi¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r ( Dz.U.Nr 47
, poz. 401 ) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych.

Przed przystapieniem do rob6t nalezy wykona¢ zabezpieczenie dotyczace bhp ( oznakowanie i ogrodzenie
terenu robot )

Nawierzchnia _syntetyczna — moze by¢ instalowana wylacznie przez wykwalifikowanych i

autoryzowanych przez producentow instalatoréw . Mieszanie sktadnikow nawierzchni odbywa si¢ w

miejscu wbudowania przy uzyciu specjalistycznego sprzetu ( mieszarki ) .

Wykonanie nawierzchni sktada si¢ z trzech etapow :

1. Wykonanie podbudowy — z piasku frakcji 0,1-0,4 mm , zageszczonej do Ls — 0,95 grubosci 15 cm i
warstwy betonu C12/15 grubosci 10 cm zbrojonej widoknami polipropylenowymi dlugosci 6-12 mm

2. Wykonanie dolnej warstwy — z czarnych grubych kawatkéw specjalnej gumy mieszanych z
odpowiednim klejem poliuretanowym wg receptury producenta

3. Wykonanie gornej warstwy — z réznokolorowego granulatu EPDM mieszanych z odpowiednim
klejem poliuretanowym wg receptury producenta

Nawierzchnia powinna by¢ gladka i bez spoinowa . mozliwe jest jedynie wystgpowanie niewielkich

nierdwnos$ci w miejscach przerw technologicznych .

Temperatura w czasie instalacji — nawierzchnie syntetyczne powinna by¢ instalowana w czasie
bezdeszczowej pogody , najlepiej gdy temperatura powietrza i podtoza miesci si¢ od +5 do + 25 stopni C.

Nawierzchnie wykonane ze spadkiem 1% w kierunku nawierzchni trawiastych w celu umozliwienia
odprowadzenia wod opadowych.
15. KONTROLA JAKOSCI ROBOT



Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét podano w B-0
Sprawdzenie i odbior winny by¢ wykonywane zgodnie z normami i wskazaniami oraz instrukcjami uzycia
producenta wybranych materiatow.
Jezeli wszystkie przewidziane sprawdzenia dadza wynik dodatni , wykonywane roboty nalezy uzna¢ za
zgodne z wymaganiami . W przypadku , gdy chociaz jedno z badan da wynik ujemny , badz tylko ich
cz$¢ nalezy uznaé za niezgodne z wymaganiami .
W razie uznania catosci lub czgsci robét za niezgodne z wymaganiami nalezy :
a) roboty wykonane niezgodnie z wymaganiami poprawi¢ w celu doprowadzenia ich do zgodnosci z
wymaganiami i po poprawieniu przedstawi¢ do podobnych badan albo
b) zakwestionowane roboty odrzuci¢ oraz nakaza¢ powtdrne wykonanie robot .
16. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT
Zgodnie z B-0
[ m2 ] — powierzchnia
[ mb ] — krawegzniki
17. ODBIOR ROBOT
Zgodnie z B-0
1. Przedmiotem odbioru koncowego jest w/w zakres robot

2. Jezeli w toku czynnosci odbioru zostang stwierdzone wady , to zamawiajacemu przyshuguja
nast¢pujace uprawnienia :

e Jezeli wady nadaja si¢ do usunigcia , moze odméwi¢ odbioru do czasu usunigcia wad w terminie
Wyznaczonym przez Zamawiajacego

e Jezeli wady nie nadaja si¢ do usunigcia to :
a) jezeli nie umozliwiaja uzytkowania przedmiotu umowy zgodnie z przeznaczeniem , Zamawiajacy
moze obnizy¢ wynagrodzenie
b) jezeli wady uniemozliwiaja uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem Zamawiajacy moze odstapic
od umowy lub zada¢ wykonania przedmiotu umowy po raz drugi .

3. Z czynnosci odbioru bedzie sporzadzony protokdt zawierajacy wszelkie ustalenia dokonane w toku
odbioru , jak tez terminy wyznaczone na usunigcie stwierdzonych przy odbiorze wad lub usterek

4. Wykonawca zobowiazany jest do zawiadomienia Zamawiajacego o usunigciu wad/ usterek oraz do
zaproponowania terminu odbioru zakwestionowanych robot jako wadliwych . Usunigcie wad/ usterek
powinno by¢ potwierdzone protokolarnie .

5. Zamawiajacy dokona odbioru koncowego robot i sporzadzi protokoét z przyjecia robot.

6. O wykryciu wad/ usterek w okresie rgkojmi Zamawiajacy obowiazany jest zawiadomi¢ wykonawce
na piSmie . Strony uzgadniajg na piSmie sposob i termin usunigeia .

7. W przypadku nie usuni¢cia wad/ usterek przez Wykonawce w uzgodnionym terminie , Zamawiajacy
ma prawo je usuna¢ we wlasnym zakresie i obciazy¢ Wykonawcg pelnymi kosztami ich usunigcia .

8. Wykonawca zobowiazuje si¢ wobec Zamawiajacego do spetnienia wszelkich roszczen wyniktych z
tytulu nie naleznego wykonania przedmiotu umowy na podstawie obowigzujacych przepisow
Kodeksu Cywilnego o rgkojmi za wady fizyczne .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z B-0

Zasady rozliczania i ptatnosci za wykonane roboty okres$la umowa zawarta pomigdzy Zamawiajacym a



Wykonawca . Podstawa rozliczenia finansowego , z uwzglednieniem zapisow zawartych pomigdzy

Wykonawca a Zamawiajacym w umowie o wykonanie robo6t , jest wykonana i odebrana ilo$¢ robot wg

ceny jednostkowej , ktora obejmuje wszystkie technologie .

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e Zgodnie z art.5 Prawa Budowlanego z uwzglednieniem B-0

e Umowa z Wykonawca

e Protokoly z ustalen

NORMY

e PN-EN 1176-1 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie . Czgs¢ 1. Ogoélne wymagania
bezpieczenstwa i metody badan

e PN-EN 1176-7 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie . Czg$¢ 7 : wytyczne instalowania ,
sprawdzania , konserwacji i eksploatacji

e PN-EN 1177 Nawierzchnie placéw zabaw amortyzujace upadki . Wyznaczanie krytycznej wysokosci

upadku

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton Zwykty

PN-B 06711 kruszywo mineralne . piasek do betonéw i zapraw

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

PN-B-11111 Kruszywo mineralne . Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych . Zwir i

mieszanka

PN-B-11113 Kruszywo mineralne . Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych . Piasek

e PN-B-19701 Cement . Cement powszechnego uzytku . Sktad , wymagania i ocena zgodnos$ci

e BN-80/6775-03/04 — Prefabrykaty budowlane z betonu . Elementy nawierzchni drég , ulic ,
parkingdéw i torowisk tramwajowych. Krawgzniki i obrzeza.

Inne dokumenty i instrukcje

e Przepisy BHP przy robotach budowlanych i transportowych

e Instrukcje techniczne producenta stosowanych materialow



SST - B-3 Kod CPV  45112723-9 — Roboty w zakresie ksztaltowania placow zabaw

1. WSTEP .

17.1. Przedmiot SST

Zgodnie z B-0

17.2. Zakres stosowania SST

Zgodnie z B-0

17.3. Zakres robot objetych SST

Montaz urzadzen i elementéw towarzyszacych

e Zamontowanie urzadzen : zestawOw zabawowych ., bujakéw sprezynowych , karuzeli , gory
wspinaczkowej , kosza na $mieci , fawki i tablica informacyjna .

17.4. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami oraz

okresleniami podanymi w ST wg B-0

17.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w B-0 .

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja

projektowa , STWIOR i poleceniami Inspektora Nadzoru . Dopuszcza si¢ tylko takie odstgpstwa od

projektu , ktore nie naruszaja postanowien norm , a sa uzasadnione technicznie i uzgodnione z autorem

projektu oraz sa udokumentowane .

18. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w B-0 .

Proponowane materialy i ich rodzaje podano w dokumentacji projektowej . Dopuszcza si¢ stosowanie

materiatlow zamiennych pod warunkiem , ze speiniaja wymagania odpowiednich norm ( PN , BN ) lub

posiadaja aprobaty techniczne .

W projekcie przyjeto urzadzenia placu zabaw speilniajace wymogi norm PN-EN 1176-1 DO 1176-7 ,

PN-EN 1176-10 , PN-EN 1176-11 — ,, Wyposazenia placow Zabaw i nawierzchnie ,,. Wszystkie

urzadzenia zabawowe musza posiada¢ odpowiednie certyfikaty , potwierdzajace spetnienie wymogow

w/w norm . Zamieszczone ilustracje obrazuja form¢ , wzornictwo , ksztatt , kolorystyke oraz schemat

funkcjonalno — uzytkowy urzadzen , ktore maja znalez¢ si¢ na placu zabaw . Konieczne jest jednak , aby

zainstalowane na placu zabaw urzadzenia zabawowe pochodzity od jednego dostawcy i stanowity spojny

wizualnie i stylowo uktad .

Posadowienie : Dobor wielkosci i glgbokosci fundamentéw musi byé zgodny z instrukcjami producenta

dla poszczegélnych urzadzen placu zabaw i elementéw towarzyszacych z uwagi na rozwiazania

systemowe. Jakiekolwiek zmiany sposobu posadowienia urzadzen , ze wzgledu na konieczno$¢ okreslenia

sposobu instalacji w procesie uzyskiwania certyfikatu na urzadzenie , moga by¢ wprowadzone jedynie

przez producenta urzadzen lub w porozumieniu z nim . Wykopy pod ustawienie fundamentow oraz caty

proces montazu urzadzen nalezy wykona¢ $cisle wedtug instrukcji montazu , opracowanej i dostarczonej

przez producenta . Zaleca si¢ by montazu dokonywal producent urzadzen .

19. SPRZET

Ogolne wymaganiami dotyczace sprzgtu podano w B-0

20. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w B-0

Materiaty 1 sprzgt moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu , w sposob zabezpieczajacy je

przed uszkodzeniem . w czasie transportu nalezy urzadzenia placu zabaw przewozi¢ dobrze zamocowane ,

zabezpieczone przed zarysowaniem i uszkodzeniem mechanicznym w czasie transportu .

21. WYKONYWANIE ROBOT

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w B-0

Wykonanie w/w rob6t powinno by¢ zgodne z kartami technicznymi stosowanych materiatdéw , normami i

warunkami technicznymi .

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z Dokumentacja



Projektowa OST i poleceniami Inspektora . Dopuszcza si¢ tylko takie odstepstwa od projektu , ktore nie
naruszaja postanowien norm , a sa uzasadnione technicznie i uzgodnione z autorem projektu oraz sa
udokumentowane zapisem dokonanym w dzienniku budowy, potwierdzonym przez nadzor techniczny
lub inny réwnorzednym dowodem .

Przed przystapieniem do prac zwigzanych z montazem elementéw malej architektury i urzadzen placu
zabaw nalezy sprawdzi¢ czy dostarczony towar jest zgodny ze specyfikacja z zaméwienia . Urzadzenia
placu zabaw nalezy dodatkowo zabezpieczy¢ przed zabrudzeniem ich zaprawa murarska i farba ( najlepie;j
przy pomocy folii malarskiej ). Jak najszybciej po montazu zdja¢ foli¢ ochronna , gdyz po dtuzszym
czasie usunigcie jej moze by¢ utrudnione i zostawi¢ przebarwienia .

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.20030r ( Dz. U. Nr 47
poz. 401 ) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych .

Przed przystapieniem do robdt nalezy wykona¢ zabezpieczenie dotyczace BHP ( oznakowanie i
ogrodzenie terenu .

Elementy malej architektury
Kotwienie w gruncie przy uzyciu betonu min. C12/15 , ponadto stosowa¢ si¢ do zalecen producenta .

Elementy zabawowe na placu zabaw :
Kotwienie w gruncie przy uzyciu betonu min. C12/15 , ponadto stosowa¢ si¢ do zalecen producenta .

Zestaw zabawowy 1 i 2 — wyrdb zwiazany z gruntem na state poprzez montowanie na prefabrykatach
lub poprzez betonowanie na mokro , gtebokos¢ posadowienia —0,60 m

Bujak sprezynowy 1 i 2 — Wyrob zwiazany z gruntem na stale poprzez montowanie na prefabrykatach
lub poprzez betonowanie na mokro . Gteboko$¢ posadowienia — 0,45 m

Karuzela — wyrdb zwiazany z gruntem na stale poprzez zamontowanie na prefabrykatach lub poprzez
betonowanie na mokro . Glgbokos$¢ posadowienia —0,40 m

Gora wspinaczkowa - wyrdb nie zwigzany z gruntem na stale lecz ustawiona na gotowym podiozu i
zamocowana za pomoca szpilek wbitych pod katem 45 st. w podtoze . Wymaga przechowywania w
pomieszczeniu przy temperaturze powyzej 0 st. C

22. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét podano w B-0

Sprawdzenie i odbiér robét winny by ¢ wykonywane zgodnie z normami i wskazaniami oraz

instrukcjami uzycia producenta urzadzen zabawowych i elementéw towarzyszacych .

Elementy placu zabaw powinny by¢ osadzone zgodnie z dokumentacja techniczna . Odchylenia w tym

zakresie nie powinny by¢ wigksze niz +5 mm dla elementow osadzonych w ptaszczyznach posadzek . Po

zamontowaniu elementow placu zabaw nalezy sprawdzi¢ ich prawidlowo$¢ funkcjonowania .

Jezeli wszystkie przewidziane sprawdzenia dadza wynik dodatni , wykonane roboty nalezy uzna¢ za

zgodne z wymaganiami . W przypadku , gdy chociaz jedno z badan da wynik ujemny , badz tylko ich

cz¢$¢ nalezy uznac za niezgodne z wymaganiami .

W razie uznania catosci lub czg$ci rob6t za niezgodne z wymaganiami nalezy :

e Roboty wykonane niezgodnie z wymaganiami poprawi¢ w celu doprowadzenia ich do zgodnosci z
wymaganiami i po poprawieniu przedstawi¢ do ponownych badan albo

e Zakwestionowane roboty odrzuci¢ oraz nakaza¢ powtdrne wykonanie robot



23.

PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT

Zgodnie z B-0
[ szt ] — elementy wyposazenia mata architektura , urzadzenia zabawowe

24,

ODBIOR ROBOT

Zgodnie z B-0

11.
12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

Przedmiotem odbioru konicowego jest w/w zakres robot

Jezeli w toku czynnosci odbioru zostang stwierdzone wady , to zamawiajacemu przystuguja

nastgpujace uprawnienia :

Jezeli wady nadaja si¢ do usunigcia , moze odmowi¢ odbioru do czasu usunigcia wad w terminie

wyznaczonym przez Zamawiajacego

Jezeli wady nie nadaja si¢ do usunigcia to :

c) jezeli nie umozliwiaja uzytkowania przedmiotu umowy zgodnie z przeznaczeniem , Zamawiajacy
moze obnizy¢ wynagrodzenie

d) jezeli wady uniemozliwiaja uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem Zamawiajacy moze odstapic
od umowy lub zada¢ wykonania przedmiotu umowy po raz drugi .

Z czynnosci odbioru bedzie sporzadzony protokot zawierajacy wszelkie ustalenia dokonane w toku

odbioru , jak tez terminy wyznaczone na usunigcie stwierdzonych przy odbiorze wad lub usterek

Wykonawca zobowiazany jest do zawiadomienia Zamawiajacego o usunigciu wad/ usterek oraz do

zaproponowania terminu odbioru zakwestionowanych roboét jako wadliwych . Usunigcie wad/ usterek

powinno by¢ potwierdzone protokolarnie .

Zamawiajacy dokona odbioru koncowego robot i sporzadzi protokot z przyjecia robot.

O wykryciu wad/ usterek w okresie rekojmi Zamawiajacy obowiazany jest zawiadomi¢ wykonawce

na pi$mie . Strony uzgadniajg na piSmie sposob i termin usunigcia .

W przypadku nie usunigcia wad/ usterek przez Wykonawce w uzgodnionym terminie , Zamawiajacy

ma prawo je usuna¢ we wlasnym zakresie i obciazy¢ Wykonawce pelnymi kosztami ich usunigcia .

Wykonawca zobowiazuje si¢ wobec Zamawiajacego do spelnienia wszelkich roszczen wyniktych z

tytulu nie naleznego wykonania przedmiotu umowy na podstawie obowiazujacych przepisow

Kodeksu Cywilnego o rgkojmi za wady fizyczne .

PODSTAWA PEATNOSCI

Zgodnie z B-0

Zasady rozliczania i ptatnosci za wykonane roboty okresla umowa zawarta pomi¢dzy Zamawiajacym a
Wykonawcg . Podstawa rozliczenia finansowego , z uwzglednieniem zapisow zawartych pomigdzy
Wykonawca a Zamawiajacym w umowie o wykonanie roboét , jest wykonana i odebrana ilo$¢ robot wg
ceny jednostkowej , ktora obejmuje wszystkie technologie .

20.

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-EN 1176-1 — wyposazenie placow zabaw i1 nawierzchnie . Czgs¢ 1 : ogdélne wymagania
bezpieczenstwa i metody badan

PN-EN 1176-3 — wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie . Czg$¢ 3 : dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan zjezdzalni

PN-EN 1176-5 — wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie . Czg$¢ 5 : dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa metody badan karuzeli

PN-EN 1176-6 — Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie . Czgs¢ 6 : dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan urzadzen kotyszacych

PN-EN 1176-7 wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie . Czg$¢ 7 : wytyczne instalowania ,
sprawdzania , konserwacji i eksploatacji

PN-EN 1177 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki . wyznaczenie krytycznej wysokosci
upadku .



e PN-EN ISO/IEC 17050-1 Ocena zgodnosci . deklaracja zgodnosci sktadana przrz dostawce . Czesé 1 :
wymagania ogolne

¢ PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

e PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu . Metody pomiaru cech geometrycznych .

Inne dokumenty i instrukcje

e Przepisy BHP przy robotach budowlanych i transportowych

e Instrukcje techniczne producenta stosowanych materialow



SST - B-4 Kod CPV  77314100-5  Ustugi w zakresie trawnikow

1. WSTEP .

24.1. Przedmiot SST

Zgodnie z B-0

24.2. Zakres stosowania SST

Zgodnie z B-0

24.3. Zakres robét objetych SST

e Oczyszczenie podtoza , nawiezienie ziemi urodzajnej i wykonanie trawnikow siewem z nawozeniem

24.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami oraz

okresleniami podanymi w ST wg B-0

24.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w B-0 .Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich

wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa , STWIOR i poleceniami Inspektora

Nadzoru . Dopuszcza sig tylko takie odstgpstwa od projektu , ktore nie naruszaja postanowien norm , a sa

uzasadnione technicznie i uzgodnione z autorem projektu oraz sa udokumentowane .

25. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialdéw podano w B-0 . Proponowane materialy i ich rodzaje podano w

dokumentacji projektowej .

Projektuje si¢ wylozenie czgéci powierzchni placu zabaw nawierzchnia trawiasta . Teren pod

nawierzchnig trawiasta powinien by¢ wyniesiony i pozbawiony lokalnych zaglebien .

Nawierzchnia powinna by¢ wyprofilowana i dopasowana do istniejacych trawnikow . Styk nawierzchni

trawiastej z innymi nawierzchniami wykonczony zostanie palisada betonowa .

e Trawa uniwersalna charakteryzuje si¢ szybkim i trwalym wzrostem , odporna na niesprzyjajace
warunki pogodowe oraz posiadajaca mate wymagania glebowe . Nasiona polecane do wysiewu na
terenach uzytkowanych rekreacyjnych .

e Nawo6z — granulowany , do trawnikow o sktadzie NPK+Mg 7-3-3+2 , stosowanie wg zalecen
producenta

26. SPRZET

Ogolne wymaganiami dotyczace sprzgtu podano w B-0

27. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w B-0

28. WYKONYWANIE ROBOT

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w B-0

Wykonanie w/w robo6t powinno by¢ zgodne z kartami technicznymi stosowanych materiatow , normami i

warunkami technicznymi .

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z Dokumentacja

Projektowa OST 1 poleceniami Inspektora . Dopuszcza si¢ tylko takie odstgpstwa od projektu , ktore nie

naruszaja postanowien norm , a sa uzasadnione technicznie i uzgodnione z autorem projektu oraz sg

udokumentowane zapisem dokonanym w dzienniku budowy, potwierdzonym przez nadzor techniczny ,

lub inny réwnorzednym dowodem .

Roboty prowadzi¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r ( Dz. U. Nr

47 , poz. 401 ) w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych.

Przed przystapieniem do robot nalezy wykona¢ zabezpieczenie dotyczace bhp ( oznakowanie i ogrodzenie

terenu robot )

Nawierzchnia trawiasta - przed zatozeniem trawnika nalezy odpowiednio przygotowaé teren (

usunigcie kamieni , $mieci , korzeni itp. ) . Po przekopaniu terenu na glgboko$¢ szpadla ( w przypadku

mato urodzajnej ziemi ) nalezy zastosowac¢ 10 cm warstweg ziemi urodzajnej . Nastgpnie teren pod zasiew
trawy nalezy wyréwna¢ . Podloze nalezy przygotowac najlepiej na 3 do 5 tygodni przed zatozeniem
trawnika 1 w tym czasie systematycznie go odchwaszczaé . w celu skrocenia tego okresu mozna stosowac




srodki chwastobdjcze .Zakup nasion pod siew nalezy dokona¢ w iloSci wigkszej o 5% niz wynika to z
obliczen powierzchni trawiastej .

29.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w B-0

30.

PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT

Zgodnie z B-0
[ m2 ] — powierzchnia

31.

ODBIOR ROBOT

Zgodnie z B-0

21.
22.

23.

24,

25.

26.

27.

28.

29.

Przedmiotem odbioru konicowego jest w/w zakres robot

Jezeli w toku czynno$ci odbioru zostang stwierdzone wady , to zamawiajacemu przystuguja

nastgpujace uprawnienia :

Jezeli wady nadaja si¢ do usunigcia , moze odmowi¢ odbioru do czasu usunigcia wad w terminie

wyznaczonym przez Zamawiajacego

Jezeli wady nie nadaja si¢ do usunigcia to :

e) jezeli nie umozliwiaja uzytkowania przedmiotu umowy zgodnie z przeznaczeniem , Zamawiajacy
moze obnizy¢ wynagrodzenie

f) jezeli wady uniemozliwiaja uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem Zamawiajacy moze odstapi¢
od umowy lub zada¢ wykonania przedmiotu umowy po raz drugi .

Z czynnosci odbioru bedzie sporzadzony protokél zawierajacy wszelkie ustalenia dokonane w toku

odbioru , jak tez terminy wyznaczone na usunigcie stwierdzonych przy odbiorze wad lub usterek

Wykonawca zobowiazany jest do zawiadomienia Zamawiajacego o usunigciu wad/ usterek oraz do

zaproponowania terminu odbioru zakwestionowanych robét jako wadliwych . Usunigcie wad/ usterek

powinno by¢ potwierdzone protokolarnie .

Zamawiajacy dokona odbioru koncowego robot i sporzadzi protokot z przyjecia robot.

O wykryciu wad/ usterek w okresie rekojmi Zamawiajacy obowiazany jest zawiadomi¢ wykonawce

na piSmie . Strony uzgadniaja na piSmie sposob i termin usunigcia .

W przypadku nie usunigcia wad/ usterek przez Wykonawce w uzgodnionym terminie , Zamawiajacy

ma prawo je usuna¢ we wlasnym zakresie i obciazy¢ Wykonawce pelnymi kosztami ich usunigcia .

Wykonawca zobowigzuje si¢ wobec Zamawiajacego do spetnienia wszelkich roszczen wyniktych z

tytulu nie naleznego wykonania przedmiotu umowy na podstawie obowiazujacych przepisow

Kodeksu Cywilnego o rekojmi za wady fizyczne .

PODSTAWA PEATNOSCI

Zgodnie z B-0

Zasady rozliczania i ptatno$ci za wykonane roboty okresla umowa zawarta pomiedzy Zamawiajacym a
Wykonawcg . Podstawa rozliczenia finansowego , z uwzglednieniem zapisow zawartych pomigdzy
Wykonawca a Zamawiajacym w umowie o wykonanie robot , jest wykonana i odebrana ilo$¢ robot wg
ceny jednostkowej , ktora obejmuje wszystkie technologie .

30.

PRZEPISY ZWIAZANE

Zgodnie z art.5 Prawa Budowlanego z uwzglednieniem B-0
Umowa z Wykonawca

Protokoly z ustalen

Inne dokumenty i instrukcje

Przepisy BHP przy robotach budowlanych i transportowych
Instrukcje techniczne producenta stosowanych materiatoéw



